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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYMAGANIA OGOLNE




1.Wstep.
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegotowe]j specyfikahhicznej (SST)aswymagania
ogolne dotyczce prac zwizanych drengem budynku szkoty w miejscowa Skrzydléw gm
Ktomnice.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyekueelement przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robot obptych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnumymagania ogolne, wspolnie dla
roboét obgtych szczegotowymi specyfikacjami technicznymi deen
1.4.0kreslenia podstawowe.

Uzyte w SST wymienione poiej okre&lenia naley rozumie w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1. Dziennik budowy.

Zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony gieigzorganu wydajcego, wydany
zgodnie z obowezujacymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu robot
budowlanych, stacy urzdowy dokument zachodeych w toku wykonywania robét,
rejestrowania dokonywanych odbiorow roboét, przekamyia polecg i innej korespondencji
technicznej pomedzy Inzynierem-Kierownikiem projektu-Wykonawa Projektantem.

1.4.2. Inzynier- Kierownik projektu.

Osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaezimrzez Zamawiagego, 0
ktGrej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawcapadiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

1.4.3. Kierownik budowy.

Osoba wyznaczona przez Wykonaywgpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowaniu w jego imieniu w sprawach realizacji koktta
1.4.4. Kshzka obmiarow.

Akceptowany przez ityniera — Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanym
stronami, shaacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonanych robét w formie
wyliczen, szkicow i ewentualnych dodatkowych atznikdéw. Wpisy w ksizce obmiarow
podlegag potwierdzeniu przez #yniera — Kierownika projektu.
1.4.5.Materialy.

Wszystkie tworzywa niezioine do wykonania rob6t, zgodnie z dokumentacpjektovns
I specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pimeyniera- Kierownika projektu.

1.4.6. Odpowiednia (bliska) zgodnsg.

Zgodna¢ wykonanych robét z dopuszczonymi tolerancjamesh przedziat tolerancji
nie zostat okrdony z przygtymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla égo rodzaju
robo6t budowlanych.

1.4.7. Polecenia layniera- Kierownika projektu.

Wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniera-Kierownika projektu, w
formie pisemnej, dotyaze sposobu realizacji robot lub innych sprawazanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.8. Projektant.
Uprawniona osoba prawnadaca autorem dokumentacji projektowe;j.
1.4.9. Przedsiwziecie budowlane.
Kompleksowa realizacja nowego lub przebudowa iomnistniejcego zadania
budowlanego olgiym dokumentagj projektows.
1.4.10. Przetargowa dokumentacija projektowa.




Cz$¢ dokumentaciji projektowej, ktéra wskazuje lokalizgacharakterystyki wymiary
obiektu ledacego przedmiotem robét.
1.4.11. Rekultywacia.

Roboty majce na celu uposzlkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszanym w czasie realizacji zadania budowlanego.
1.4.12 Slepy kosztorys.

Wykaz robot z podaniem ich doi (przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich
wykonania.

1.4.13. Teren budowy.

Teren udospniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robG6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagze czs$¢ terenu wykonywania pracy.
1.4.14. Zadanie budowlane.

Cz$¢ przedstiwzigcia budowlanego, stanoagego od¢bng catas¢ konstrukceyjm lub
technologicza, zdolna do samodzielnego petnienia funkcji techmicwytkowych. Zadanie
moze polegé na wykonaniu robét zwkanych z budow modernizagj, przebudow,
utrzymaniem oraz ochrarbudowli i jej elementy.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot.

Wykonawca jest zobowzany za jaké¢ wykonanych robét, bezpieargwo wszelkich
czynndaci na terenie wykonywanych rob6t, metodwie przy prowadzeniu robot oraz za ich
zgodnd¢ z dokumentagj projektows, SST i poleceniami ltyniera-Kierownika projektu.
1.5.1. Dokumentacija projektowa.

Dokumentacja projektowa zawiera rysunki, oblicagrdokumenty, zgodne z wykazem
podanych w szczego6towych warunkach umowy, uadigbhjacym podziat na dokumentacj
projektowa:

-Zamawiajcego - wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz
projektowy dokumentagj wykonawca (techniczi) i zostam przekazane Wykonawcy.

-Wykonawcy — wykaz zawierajy spis dokumentacji projektowej, kidWwykonawca opracuje
w ramach ceny kontraktowej.

1.5.2. Zgodnd¢ robot z dokumentaci projektowsa i SST.

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkoaleumenty przekazane
Wykonawcy przez liyniera-Kierownika projektu stanowtzes¢ umowy, a wymagania
okreslone w chaéby jednym z nichgobowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w
catej dokumentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw ohowe
kolejnas¢ ich waznasci wymieniona w ,kontraktowych warunkach ogolnycik§éine warunki
umowy”).

Wykonawca nie mae wykorzystywa btedow lub opuszczew dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiasiwiadomé Inzyniera — Kierownika
projektu, ktory podejmie decygzp wprowadzeniu zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na finie sy wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu na podstawie odczytkaé rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetats zgodne z dokumentagj
projektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i SSEda uwazane za wartai docelowe,
od ktérych dopuszczalne sdchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatéw i elementéw budowli muswykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie magrzekraczadopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentacj
projektowa lub SST i wptynie to na nie zadawaleg jakos¢ wykonanych instalaciji, to takie




materiaty zostanzasgpione innymi, elementy instalacji i budowli rozebea wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Roboty modernizacyjne (przebudowa i remonty (,pod uchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzym@stnieacych
obiektéw na terenie wykonywanych robot, w okresieahia realizacji kontraktu,zado
zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z laynierem-Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeen miejscach i
ilosciach okrélonych przez layniera — Kierownika projektu, tablic informacyjnydktérych
tres¢ bedzie zatwierdzona przezayniera — Kierownika projektu. Tablice informacyjbeda
utrzymane przez wykonawev dobrym stanie technicznym przez caty czas ragjizobot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéj zaptacie i przyjmuje size jest
wtaczony w cer kontraktova.

Roboty o charakterze inwestycyjnym.

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu pracy w okresie tavaalizacji
kontraktu @& do zaka@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujeczie utrzymywa tymczasowe ugglzenia
zabezpieczage.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z laynierem-Kierownikiem projektu oraz przez umieszaéeen miejscach i
ilosciach okrélonych przez layniera — Kierownika projektu, tablic informacyjnydktérych
tres¢ bedzie zatwierdzona przezayniera — Kierownika projektu. Tablice informacyjbeda
utrzymane przez wykonawev dobrym stanie technicznym przez caty czas ragjizobot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboey zaptacie i przyjmuje gize jest
wiaczony w cer kontraktowa.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot.

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia robot przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.
W okresie trwania i wykonywania rob6t Wykonaweabie:
-utrzymywa teren robot i wykopy w stanie najgego poradku
-podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniagio przepiséw i norm
dotyczcych ochronigrodowiska na terenie i wokot terenu prac oredze unik& uszkodzé
lub uchzliwos¢ dla osob lub dobr publicznych i innych, a wynid@jch z nadmiernego hatasu,
wibracji zanieczyszczenia lub innych przyczyn p@ahsth w nasgpstwie jego sposobu
dziatania.
Stosujic sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:
-lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drog ziigavych
-srodki ostr@nosci | zabezpieczenia przed:

-zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodny&nami lub substancjami

toksycznymi

-zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami

-mazliwoscia powstania pzaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpdarowa.

Wykonaweca hdzie przestrzedgaprzepisy ochrony parowe;.
Wykonawca kdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisovavspy
Sprzt przeciwpaarowy.

Materiaty tatwo palne dula sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przegisa
zabezpieczone przed dgsem o0sob trzecich.




Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowammarem wywotanym jako
rezultat realizacji prac albo przez personel Wykena
1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wickszym od dopuszczalnego, olltmego odpowiednimi przepisami.

Wszystkie materiaty odpadoweyte do robot bda miaty aprobag technicza wydana
przez uprawniofjednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw ngrodowisko.

Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, &Zpkaczeniu robot
ich szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pyliste) modye uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technicznych wbudowania.zii wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca
powinien otrzymaé zgod: na wycie tych materiatdw od wégiwych organdw administracji
panstwowej.

Jezeli Wykonawca ayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ichaycie spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawig}

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej.

Wykonawca odpowiada za ochronstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. Oraz odpowiednich wtadzdacych wiacicielami tych
urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przenaaiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca hdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i usie podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawesso.

Jezeli teren pracy przylega do terenéw z zabugavieszkaniow, Wykonawca bdzie
realizowa roboty w sposob powodige minimalne niedogodsao dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydowszkaniowe] wasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadom.

Inzynier — Kierownik projektu &dzie na bieaco informowany o wszystkich umowach
zawartych pomidzy Wykonawa a Wiacicielem nieruchomiei i dotyczcy korzystania z
wiasnaci i drég wewrtrznych. Jednate, ani Irkynier — Kierownik projektu ani Zamawigjy
nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigldpone sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Bezpiecaestwo i higiena pracy.

Podczas realizacji zlecenia Wykonawedade przestrzeggprzepisow dotyczych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeowriaz nie spetniagych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni igalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgae socjalne
oraz sprzt i odpowiedna odziez ochronm dla ochronyzycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpigstera publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej
nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bhdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelki materiaty i usdzenia
uzywane do robdét od daty rozpacia do daty wydania potwierdzenia zakaenia robot przez
Inzyniera —Kierownika projektu.




Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrayme, to na polecenie
Inzyniera —Kierownika projektu powinien rozpaézoboty utrzymaniowe nie gdej niz w 24
godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie sido prawa i innych przepiséw.

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy, regulgmimytyczne, ktére gw jakikolwiek sposéb
Zwigzane z wykonywanymi robotami ¢thzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych
postanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca hdzie przestrzedgapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagagorawnych odngnie znakdéw firmowych, nazw i innych
ochronnych praw patentowych ¢drie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych w odniesieniu do spta, materiatow lub urgdzer uzytych lub zwazanych
z wykonywaniem robot i w sposolagly bedzie informowa Inzyniera-Kierownika projektu o
swoich dziataniach, przedstawdajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty posipowania, obcizenia i wydatki wynikte z lub zwgzane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca. Z atifiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dastzonej przez lyniera-Kierownika
projektu.

1.5.12. Rownowanosé norm i zbiorow przepisow prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotap&onkretne normy i przepisy,
ktOre spetniagg materiaty, sprat i inne towary oraz wykonane i zbadane robotglab
obowihzywat postanowienia najnowszego wydania i lub poprawgongydania powotanych
norm i przepisdw o ile w warunkach kontraktu nisgamowiono inaczej. W przypadku gdy
powotane normy i przepisy paistwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub regionu,
moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy lub przepisy,ywarinkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przeyriiera-Kierownika projektu. Ranice pomé¢dzy
powotanymi normami, a ich poprawionymi zamiennikamisz by¢ doktadnie opisane przez
Wykonawe; i przedt@one Irzynierowi-Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

2. Materialy.
Wszystkie materiaty wyszczegolnione w DokumentBegpjektowej, Przedmiarach Robot

lub Szczego6towych Specyfikacjach Technicznych arimg zasipione innymi pod warunkiem
zachowania identycznych lub lepszych parametréwieznych w zamiennych materiatach
oraz uzyskania akceptacji ich zastosowania przgmlara Kontraktu.

2.1. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidojazliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych ratiot Wykonawca powiadomizgniera-
Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmnigy@odnie przed tyciem tego materiatu,
albo w okresie diiszym, jeeli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie liadgmaganych
przez Irzyniera-Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowangzaj materiatu nie nie by
pézniej zmieniany bez zgody tgniera-Kierownika projektu.

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane magtedo czasu gdydala uzyte
do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszcaenmchowaty swajjakosé i wiasciwosci i
byty dostpne do kontroli przez kyniera-Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych zymierem-Kierownikiem projektu lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykoravazaakceptowany przezayniera-
Kierownika projektu.




3. Sprzet.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakdwykonywanych robot. Spez uzywany do robét powinien Iy
zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadaod wzgédem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w SST, PJZ lub projekcie organizacji rozébkceptowanym przezzyniera-
Kierownika projekt. W przypadku braku ustal wymienionych wyej dokumentach, spgiz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera-Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@aprzeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okigonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidazyniera —Kierownika
projektu.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotowm do pracy. Powinien liyzgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami jegaytkowania.

Wykonawca dostarczy hgnierowi-Kierownikowi projektu kopie dokumentéw
potwierdzagcych dopuszczenie spim do wytkowania i aktualnych badaokresowych tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymienia sprz:t
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidoazliwos¢ wariantowego gycia
sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadémiyniera —Kierownika projektu
0 swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptaczed uyciem sprztu. Wybrany spra, po
akceptacji Inyniera —Kierownika projektu, nie me by pdzniej zamieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
umowy, zostas przez lrzyniera —Kierownika projektu zdyskwalifikowane i depuszczone do
robot.

4. Transport.
Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takig@odkow transportu, ktére nie

wptyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robot i wkiwosci przewaonych materiatdw.

Liczbasrodkow transportu powinna zapewmrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazamayniera- Kierownika projektu, w
terminie przewidzianym umay

Przy ruch na drogach publicznych pojazdgdspetnida wymagania dotycce
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopungzh naciskdw nasa innych
parametrow technicznycBrodki transportu nie spetnigie tych warunkéw magby¢
dopuszczone przeziyniera-Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@estanu
pierwotnego gytkowych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonaweca hdzie usuwa na bieaco na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogaalicpnych oraz dojazdowych do terenu
budowy.

5. Wykonanie robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragoétnie z warunkami umowy
oraz za jaké zastosowanych materiatow i wykonywanych roboétichazgodnéé z
dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji rapacowanym
przez Wykonawe oraz poleceniami liyniera-Kierownika projektu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggowywania robot,

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczeplanie i wyznaczenie
wysokdaci wszystkich elementdw robot zgodnie z wymiaramzednymi okreélonymi w
dokumentaciji projektowej lub przekazanymi nsnpe przez layniera-Kierownika projektu.




Btedy popetnione przez wykonawev wytyczeniu i wyznaczeniu robot zosgamsungte
przez Wykonawe na wtasny koszt, z wyikiem, kiedy dany btad oka sk skutkiem btdu
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy &@igi przez layniera —Kierownika
projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wgsakorzez Irkyniera-Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialciaza ich doktadng.

Decyzje Irzyniera-Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementéw robét dula oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy,
dokumentaciji projektowej i w SST, a takw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu
decyzji Inzyniera-Kierownika projektu uwzegtini wyniki bada i robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatbwswi@adczenia z przeszioi, wyniki
bada naukowych oraz czynniki wptywage na rozwzam kwestk.

Polecenia Iayniera-Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawc
w czasie okrdonym przez layniera-Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robot.
6.1. Program zapewnienia jakeéci.

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji liyniera-
Kierownika projektu program zapewnienia j&&ib W programie zapewnienia jad@
Wykonawca powinien okééi ¢, zamierzony sposob wykonania robot, aheosci techniczne,
kadrowe i plan organizacji robét gwaranftych wykonanie rob6t zgodnie z dokumeniacj
projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakm powinien zawier&
a) cz$¢ 0golm opisupca:
- organizacgj wykonania robét, w tym terminy i sposoby prowadaenbot
- organizagj ruchu na budowie wraz oznakowaniem robot
- sposbb zapewnienia BHP
- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i pgogowanie praktyczne
- wykaz oséb odpowiedzialnych za jdko terminowa¢ wykonania poszczegolnych
etapow robot
- system (sposoéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jakoi robot.
b) czs¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozonraz
wyposzeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne
- rodzaje i iléci srodkow transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku
materiatdw , spoiw, lepiszczy, kruszyw itp
- sposobow zabezpieczenia i ochrony tadunp@ed utrag ich wiasciwosci w czasie
transportu, sposob i procegpomiaréw i bada
- spos6b pogbowania z materialami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakasci robot.

Celem kontroli robét d&dlzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagm¢ zatazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robdt i jakgci materiatow,
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia nieztédne do pobierania probek i bad@aateriatéw oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier-Kierownik projektu mge zaadat od
Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanize poziom ich wykonania jest
zadawalajcy.

6.3. Certyfikaty i deklaracje.
Inzynier-Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
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- certyfikat na znak bezpieadmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okigonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz
wiaciwych przepisow i dokumentow technicznych

- deklaraat zgodndci lub certyfikat zgodnsxi z:

a) Polsk Norma
b) Aprobad techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtaskiej
Normy, jezeli nie @ objete certyfikacy i ktore spetniagj wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumesfyvymagane przez SST,4da
partia dostarczona do robdaidzie posiadate dokument, okétajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami ba&daykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bada
beda dostarczone przez Wykonagvinzynierowi-Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaigych wymaga beda odrzucone
6.4. Dokumenty budowy.

6.4.1. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawijaowiazujaCym
Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu buddevikaica
okresu gwarancyjnego. Odpowiedziald@a prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami spoczywa na wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyehla dokonywane na bigco i bgda dotyczy przebiegu
robot, stanu bezpiecastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej inaiémiazwiska oraz stanowiska ghowego.
Zapisy lzda czytelne, dokonane trwatechniky, w porzadku chronologicznym, bezpeednio
jedno po drugim, bez przerw.

Zalyczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgd®ida oznaczone kolejnym
numerem zakcznika i opatrzone podpisem Wykonawcy yniera-Kierownika projektu.

Do dziennika naley wpisywa w szczegolngi:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy

- dat przekazania przez zamawieg¢go dokumentacji projektowe;j

- dat uzgodnienia przez hyniera-Kierownika projektu programu zapewnienia
jakdci i harmonogramu robot

- terminu rozpoeczia i zaka@czenia poszczegdlnych elementow robét

- przebieg robat, trudici przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny
przerw w robotach

- uwagi i polecenia kyniera-Kierownika projektu

- data zamgdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu

- zgtoszenia i daty odbioru robét zaniiagjch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych
I ostatecznych odbiorow robot

- wyjanieni, uwagi i propozycje Wykonawcy

- stan pogody i temperagyvsowietrza w okresie wykonania robét podlegsggch
ograniczeniom lub wymaganiom sgggnym w zwazku z warunkami
klimatycznymi

- zgodné¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentac;ji
projektowej

- dane dotycce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych)dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot

- dane dotyce sposobu wykonania zabezpieczenia robét

- inne istotne informacje o przebiegu robot.
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Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy
Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich i@y lub zagcia stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyimiera-Kierownika projektu do
ustosunkowania @i Projektant nie jest strarumowy i nie ma uprawnfedo wydawania
Polecé& Wykonawcy robot.

6.4.2. Ksazka obmiarow.

Ksiazka obmiarow stanowi dokument pozwatajm na rozliczenie faktycznego pgst
kazdego z elementdéw robot. Obmiary wykonanych robdeprowadza giw sposéb aigty w
jednostkach przgiych w kosztorysie i wpisuje do lkgki obmiarow.
6.4.3.Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zaliczagsoprocz wymienionych waej nasgpujace dokumenty:

- pozwolenie na realizacgadania budowlanego

- protokoty przekazania terenu budowy

- umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i irmaowy cywilno-prawne

- protokoty odbioru robot

- protokoty z narad i ustale

- korespondengjna budowie.

6.5. Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy dda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowed
zabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduggojeatychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianym prawem.
Wszystkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla liyniera-Kierownika projektu i
przedstawione do wgllu nazyczenie Zamawiagego.

6.6.Pozostate dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zaliczagsoprocz wymienionych w punktach (1) i (2)
nastpujace dokumenty:
- pozwolenie na realizacja zadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno - prawne z osobami trzecimi i inneawry cywilno -
prawne,
- protokoty odbioru robdét,
- protokoty z narad i ustale
korespondengjna budowie.

6.7. Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy dila przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavided
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentow budowy spowodujggeatychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyceba zawsze dospne dla Ityniera-Kierownika
projektu i przedstawione do wglu nazyczenie Zamawiagego.

7.0Obmiar robét.
7.1.096Ine zasady obmiaru robot.

Obmiar robot bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z
dokumentagj projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
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Obmiaru robot wykonuje Wykonawca po pisemnym powraieniu Irzyniera-
Kierownika o zakresie obmierzania robo6t i termio@niaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaréw leda wpisane do kaizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wdiach podanych wlepym
kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wglawcy od obowazku ukaczenia
wszystkich robo6t. Bidne dane zostamoprawione wg instrukcji ktyniera- Kierownika
projektu na gimie.

Obmiar gotowych robotduzie przeprowadzony z ¢gtascia wymagam do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkwaym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonaw¢ Inzyniera- Kierownika projektu.
7.2.Zasady okrdélenia ilosci robot i materiatow.

Diugasci i odlegitaci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymida obmierzone
poziomo wzdta linii osiowe;j.

llosci, ktoére mag byé obmierzone w oparciu o powierzchnigllpwyznaczone w fm(metr
kwadratowy).

Jeli SST wiaciwe dla danych robot nie wymagdggo inaczej, olkjosci beda
wyliczone w i jako diugéé pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo ¢ha wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.
7.3.Urzadzenia i sprat pomiarowy.

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rokgiiab
zaakceptowane przezzymiera- Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez WykonagvcJeeli urzadzenia
te lub sprzt wymagaj bada atestugcych to Wykonawca dnzie posiadawazne swiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedua przez Wykonawe utrzymane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania robot.
7.4.Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw
robot, a take w przypadku wygpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonania .

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzaggrzed ich zakryciem.

Roboty do obmiaru oraz nieodzowne obliczeridalwykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchnitla uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice raday¢ dolaczone
w formie oddzielnego zag¢znika do ksizki obmiaréw, ktorego wzor zostanie uzgodniony z
Inzynierem-Kierownikiem projektu.

8.0dbior robot.
8.1.Rodzaje odbiorow robot.

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:

-odbiorowi robét znikajcych i ulegajcych zakryciu,

-odbiorowi czsciowemu,

-odbiorowi ostatecznemu,

-odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2.0dbior robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbidr robdt zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidira&iji ulegry zakryciu.
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Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bembaania ogélnego
postpu robot.

Odbioru robét dokonuje #tynier-Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika
budowy i jednoczaie powiadomieniem lryniera- Kierownika projektu.

Odbior kpdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak ni w ciagu 3 dni od
day zgtoszenia wpisem do dziatania budowy i powiagoma o tym fakcie Iayniera-
Kierownika projektu.

8.3. Odbidr casciowy.

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru
cze$ciowego dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qrdhiob6t
dokonuje Irtynier- Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot.
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzecstggo wykonania robot w
odniesieniu do ich ilci, jakasci | wartdsci.

Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowddo odbioru ostateczniethzie stwierdzona
przez Wykonaweg wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiai@oiem na pimie o
tym fakcie Irzyniera-Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robo6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod
dnia potwierdzenia przez4mpniera-Kierownika projektu zakazenia robot i przycia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyzneepozez Zamawiagego w
obecndci Inzyniera- Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisjalmdrapca roboty dokona
ich oceny jakéciowej na podstawie przedionych dokumentéw, ocenie wizualnej oraz
zgodndaci wykonania rob6t z dokumentagyrojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapakna realizacy ustalé przyjetych w
trakcie odbioréw robét zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajcych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot pou@mych lub robot
uzupetniagcych w warstwiecieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustalili nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komijsie jaké¢ wykonywanych rob6t w
poszczegodlnych asortymentach nieznacznie odbiega/othganej dokumentacprojektow i
SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczastwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszoa wartasé
wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do ostatecznego odbioru.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru aziaégjo robot jest protokot
odbioru ostatecznego rob6t spgizony wg wzoru ustalonego przez Zamawgepo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca wohzany jest przygotowa
nastpujace dokumenty:

-dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli

zostata sposrlzona w trakcie realizacji umowy

-szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawawdokumentow umowy i ew.

uzupetniagce lub zamienne),

-recepty i ustalenia technologiczne,

-dziennik budowy i kszki obmiaréw (oryginaty),

-deklaracja zgodsoi lub certyfikaty zgodioi wbudowanych materiatdw

zgodnie z SST i ew. PZJ,
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-opini¢ technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow bada

pomiaréw zaiczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodri8&7 i PZJ

-rysunki (dokumenta¢j na wykonanie robo6t towarzygxch oraz protokoty

odbioru i przekazania tych rob6t wdecielom uradze,

-geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,

-kopiec mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji

powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania
dokumentacyjnego niesda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiaiz
Wykonawa wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnigg kxda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawegjo.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzuysahcych wyznaczy komisja.
8.5 Odbidr pogwarancyjny.

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonangtior zwhazanych z usugciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i n&astch w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjnydazie dokonany na podstawie wizualnej oceny obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4. ,,Odbidateszny robot".

9. Podstawa ptatndci.
9.1 Ustalenia ogdlne.

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaa jednost&
obmiarowg ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wymienionych ryczattoywodstaw ptatngci jest wartgé
(kwota) podana przez Wykonagw danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowazyo kosztorysowej dulzie
uwzglkdniat wszystkie czynn&i, wymagania i badania skiade¢ s¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@tidpobejmowé:

- robocizr bezpgredni wraz z towarzysscymi kosztami,

-wartas¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazymoagewentualnych

ubytkow i transportu na teren budowy,

-wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami, koszty pérednie, zysk

kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z obewgujacymi przepisami.

- do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne.

Koszt dostosowaniagdo wymaga warunkow umowy i wymagaogolnych obejmuje
wszystkie warunki okridone w ww. dokumentach, a nie wyszczegodlnione wetargsie.
10. Przepisy zwazane.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlabe.(U. Nr 89, poz. 414 z
pbzniejszymi zmianami).

Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnial9 listopad202 r. w sprawie
dziennika budowy, mora i rozbiérki oraz tablicy informacyjngpz. U. Nr 138,
poz. 1555).
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

DRENAZ
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1.Wstep.

1.1.Przedmiot specyfikacii.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji wymagania dotycce wykonania i odbioru robot
zwiazanych z realizagjrozbudowy drenau dla budynku szkolnego w Skrzydlowie gm.
Ktomnice.
1.2.Zakres stosowania specyfikacji.

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetayg kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obptych specyfikach.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeg/konania robét wymienionych w
pkt. 1.1. a w tym:

-drena

-odwodnienie

-renowagt istniepcego zagospodarowania terenu..

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikaciizgodne z okrdeniami zawartymi w
obowigzujacych Polskich Normach.

1.4.1. Kanal$ciekowy — kanat przeznaczony do odprowadzaeiakdw sanitarnych.
1.4.2. Studzienka kanalizacyjna- studzienka rewizyjna na kanale nieprzetazowym
przeznaczona do kontroli i prawidtowej eksploat&ajatow.

1.4.3. Przyhcze wodocagowe— rurochg wodocagowy od punktu zasilania do obiektu

1.5. Ogdlne wymagania dotycrce robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jeékah wykonania oraz za zgoditoz
projektem budowlanym i warunkami technicznymi wykara robot.

2.Materialy.
2.1. Rury kanatowe.

-rury kanalizacyjne PCV ,Wavin”.

-rury drenarskie

-rury PE ,Wavin”.
2.2. Studzienki kanalizacyjne.
Komora robocza— (powyzej wegcia kanatow) powinna liywykonana z:
kregbw betonowych lukelbetowych odpowiadagych wymaganiom BN-86/8971-08 [20],
muru z cegty kanalizacyjnej odpowiadeg] wymaganiom PN-B-12037 [5]
Komora robocza ponej wegcia kanatow powinna liywykonana jako monolit z betonu
hydrotechnicznego klasy B 25; W-4, M-100 odpowiadafjo wymaganiom BN-62/6738-03, 04,
07 [17] lub alternatywnie z cegty kanalizacyjne;.
Komin wiazowy - powinien by wykonany z kggow betonowych lulielbetowych aGrednicy
0,80 m odpowiadagych wymaganiom BN-86/8971-08 [20].
Dno studzienki- wykonuje st jako monolit z betonu hydrotechnicznego osedaosciach
podanych w pkt. 2.2.1.
Wiazy kanatowe- nalezy wykon& jako:
wiazy zeliwne typu c¢zkiego odpowiadajce wymaganiom PN-H-74051-02 [11],
Stopnie ztazowe zeliwne odpowiadace wymaganiom PN-H-74086 [14].
Kruszywo na podsyplke — podsypka mge by wykonana z ttucznia lubwiru. Uzyty materiat
na podsypk powinien odpowiadawymaganiom stosownych norm, np. PN-B-06712 [7[;B*N
11111 [3], PN-B-11112 [4].

3.Skiadowanie materiatlow.
3.1. Rury kanatowe
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Rury mana sktadowa na otwartej przestrzeni, uktadajje w pozycji leacej jedno- lub
wielowarstwowo, albo w pozycji stgjej. Powierzchnia sktadowania powinna lwwardzona i
zabezpieczona przed gromadzeniegnagdd opadowych. W przypadku skladowania poziomego
pierwsz warstwe rur naleyy utozy¢ na podktadach drewnianych. Podobnie na podkiadach
drewnianych naley uktada wyroby w pozycji stajcej i jezeli powierzchnia sktadowania nie
odpowiada w/w wymaganiom. Wykonawca jest zok@any uktadéa rury wedtug
poszczegolnych grup, wielka i gatunkéw w sposbéb zapewniay stateczn& oraz
umazliwiajacy dostp do poszczegolnych stoséw lub pojedynczych rur.

3.2. Elementy studzienek.
Sktadow& na otwartej przestrzeni w pozycji stogj. Elementy te i usgdzenia nalgy
zabezpieczy przed maliwoscia przemieszczania.

4.Sprzet.
Wykonaweca przysgpujacy do wykonania przedmiotowego zakresu prac powinie

wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
-zurawi budowlanych samochodowych,

-koparek przedsbiernych,

-spycharek kotowych lubagienicowych,

-sprztu do zagszczania gruntu,

-wciagarek mechanicznych,

-beczkowozu.

5.Transport.
5.1. Transport rur kanatowych, zasuw, elementéw hyéntowych, wiazdéw i skrzynek.

Rury, zarbwno z tworzyw sztucznych jak i betonomeg by¢ przewaone dowolnymi
srodkami transportu w sposob zabezpiegzaje przed uszkodzeniem lub zniszczeniem.

Wykonawca zapewni przew0z rur w pozycji poziomeptu srodka transportu i
zabezpieczy je przed przesuwaniem i przetaczancshwptywem bezwiadrigi wystkpujacych
w czasie ruchu pojazdéw. Przy wielowarstwowym ugtad rur gérna warstwa nie e
przewyzsza sciansrodka transportu o weej niz 1/3$rednicy zewntrznej wyrobu (rury
kamionkowe nie wicej niz 2 m). Pierwsgz warstwe rur kielichowych nalgy uktada na
podkiadach drewnianych, gposzczegolne warstwy w miejscach stykantaagirobow naley
przektadé materialem wyciotkowym (o grubéci warstwy od 2 do 4 cm po ugnieceniu).
5.2. Transport_kreqdw.

Transport kggdéw powinien odbywasie samochodami w pozycji wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbudowania. Dla zabezpieiezprzed uszkodzeniem przeromych
elementow Wykonawca dokona ich usztywnienia prastasowanie przektadek, rozporow i
klinow z drewna, gumy lub innych odpowiednich metéw. Podnoszenie i opuszczanie
kregow osrednicach 1,2 mi 1,4 m nawykonywa za pomog minimum trzech lin
rozmieszczonych rownomiernie na obwodzie prefalityka

6.Wykonanie robot.
6.1. Ogdlne zasady wykonania robot.

Warunki ogélne wykonania rob6t wedtug obaxtijacych norm i warunkéw
technicznych wykonania robot. Przed prapstniem do wykonywania rob6t Wykonawca
przedstawi laynierowi-Kierownikowi projektu do akceptacji projefirganizacji i harmonogram
robot.

6.2. Roboty przygotowawcze.

Przed przysipieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczeniavale oznaczy je w

terenie za pomadkotkow osiowych i krawdziowych




18

6.3.Roboty ziemne.

Wykopy naley wykon& jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonaniadto-
wykopu (kcznie lub mechanicznie) powinny dgostosowane do gbokasci wykopu, danych
geotechnicznych oraz posiadanego gprmechanicznego. Wykopy waskoprzestrzenny
zabezpieczy stalowymi obudowami. Wydobyty grunt z wykopu paign by wywieziony
przez Wykonawe na odkiad. Dno wykopu powinno bydwne i wykonane ze spadkiem
ustalonym w dokumentacji projektowej, przy czym avgkopu Wykonawca wykona na
poziomie wyszym od rzdnej projektowanej o 0,2 m. Zgjie pozostawionej warstwy 0,20 m
gruntu powinno b§ wykonane bezpwoednio przed utzeniem przewodow rurowych. Zgjie tej
warstwy Wykonawca wykongeznie lub w spos6b uzgodniony zzymierem-Kierownikiem
projektu.
6.4.Przygotowanie podida.

W gruntach suchych piaszczystyetvirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych
podiazem jest grunt naturalny o nienaruszonej struktdreeewykopu. W gruntach
nawodnionych (odwadnianych w trakcie roboét) padtaaley wykona z warstwy ttucznia lub
zwiru z piaskiem o grubdci od 15 do 20 crmEznie z utaonymi saczkami odwadniagcymi. W
gruntach skalistych gliniastych lub stanaeyich zbite gleby naky wykona podiaze zezwiru
0 grubaci od 15 do 20 cm.
6.5.Roboty montaowe.
6.5.1.Rury kanatowe.

Rury z PCV ukiada sizgodnie z ,Instrukg’ producenta rur. Poszczegolne idoe rury
powinny by unieruchomione przez obsypanie piaskierrgaku dtugdci rury i mocno
podbite, aby rura nie zmienita paknia.

Rury naley uktada w temperaturze powgj °C, a wszelkiego rodzaju betonowania
wykonywa: w temperaturze nie mniejszejni8’C. Przed zakiczeniem dnia roboczegady
przed zejciem z budowy naley zabezpieczykonce utazonego kanatu przed zamuleniem.

Ruryzeliwne kczye na kotnierze. Do zkzy kotnierzowych @y¢ $rub ze stali
nierdzewne.
6.5.2.Studzienki kanalizacyjne.

Studzienki rewizyjne skladagic z nastpujacych czsci:

-komory roboczej,

-komina wtazowego,

-dna studzienki,

-wtazu kanatowego,

-stopni ztazowych.

Komora robocza powinna ngigvysoka¢é minimum 2,0 m. W przypadku studzienek
ptytkich (kiedy gkbokai¢ utozenia kanatu oraz warunki uksztattowania terenypoevalag
zapewné w/w wysokdci) dopuszcza siwysoka¢ komory roboczej mniejazniz 2,0 m.

Przegcia rur kanalizacyjnych przéziany komory nalgy uszczelni za pomog
uszczelek do rur PCV.

Komin wtazowy powinien by wykonany z kegéw betonowych lukelbetowych o
srednicy 0,8 m wg BN-86/8971-08 [20]. Posadowieroenkna naley wykona na ptycie
zelbetowej przdciowej (lub rzadziej na kgu stazkowym) w takim miejscu, aby pokrywa
wlazu znajdowata ginad spocznikiem o najgliszej powierzchni.

Studzienki ptytkie mog by¢ wykonane bez kominéw wiazowych, wéwczas
bezpdrednio na komorze roboczej nayeumiescic¢ ptyte pokrywows, a na niej skrzynk
wiazowa wg PN-H-74051 [9]. Dno studzienki powinno réigpadek co najmniej 3% w kierunku
Kinety.

W scianie komory roboczej oraz komina wiazowego aalamontowé mijankowo
stopnie ztazowe w dwochgdach, w odlegtéciach pionowych 0,3 m i w odledgia poziomej
osi stopni 0,3 m.
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6.5.3.1zolacje.
Studzienki zabezpieczyrzez posmarowanie z zeytrz izolacp bitumiczra.

Dopuszcza gistosowanie inneg&odka izolacyjnego uzgodnionego zynierem-
Kierownikiem projektu laynierem.

W srodowisku stabo agresywnym, niezaiee od czynnika agres;ji, studzienki naje
zabezpieczy przez zagruntowanie izolacasfaltows oraz trzykrotne posmarowanie lepikiem
asfaltowym stosowanym ,na gmo” wg PN-C-96177 [8].

W srodowisku silnie agresywnym (z uwagi nazdudznorodnd¢ i bardzo duay przedziat
nakzenia czynnika agresji) sposob zabezpieczenia madpkorozg Wykonawca uzgodni z
Inzynierem- Kierownikiem projektu.

6.5.4.Zasypanie wykopéw i ich zagszczenie.

Zasypywanie rur w wykopie natg prowadzé warstwami grubgci 20 cm. Materiat
zasypkowy powinien kiyréwnomiernie uktadany i zagzczany po obu stronach przewodu.
Wskaznik zag:szczenia powinien ldyzgodny z okrdonym w ST tj. Is >0,97. Rodzaj gruntu do
zasypywania wykopéw Wykonawca uzgodni zylimierem -Kierownikiem projektu.

7.Kontrola jakosci robot.
7.1. Kontrola, pomiary i badania
7.1.1. Badania przed przystpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykériaadania materiatdw do
betonu i zapraw i ustélirecept.

7.1.2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot.

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzimgobdt w
zakresie i z ogstotliwascia okreslona w niniejszej ST | zaakceptowaprzez Irkyniera -
Kierownika projektu.

W szczegolngci kontrola powinna obejmowa

-sprawdzenie gdnych zatgonych taw celowniczych w nawzaniu do podanych statych

punktéw wysokéciowych z dokladnéria do 1cm,

-badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniemywod

-badanie i pomiary szerokm, grubgci i zag:szczenia wykonanej warstwy podéoz -

kruszywa mineralnego lub betonu,

-badanie odchylenia osi kolektora,

-sprawdzenie zgoddo z dokumentagj projektows zatazenia przewoddw i studzienek,

-badanie odchylenia spadku kolektora,

-sprawdzenie prawidtowoi utozenia przewodow,

-sprawdzenie prawidtowoi uszczelnienia przewodéw,

-badanie wskanikow zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

-sprawdzenie kdnych posadowienia pokryw wiazowych,

-sprawdzenie zabezpieczenia przed karozj
7.1.3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania.

-odchylenie odlegkxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykaope powinno
wynost wigcej niz +5 cm,

-odchylenie wymiarow w planie nie powinnodwicksze nk 0,1 m,

-odchylenie grubgci warstwy podi@a nie powinno przekrace&® cm,

-odchylenie szeroki warstwy podtaa nie powinno przekracza5cm,

-odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylemadegtcci osi utazonego kolektora od osi

- przewodu ustalonej na tawach celowniczych nieipoa przekracza+ 5 mm,

-odchylenie spadku uhonego kolektora od przewidzianego w projekcie meipno:

-przekracz&— 5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym lgpad

-przekracz&10% projektowanego spadku (przy zkszonym spadku).
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-wskaznik zag:szczenia zasypki wykopow powiniendygodny z pkt. 5.5.7,
-rzedne i pokryw studzienek powinny byykonane z doktadrigia + 5 mm.
8.0Obmiar robat.
Jednosti obmiarows jest metr (m) wykonanej i odebranej kanalizacji.
9.0dbidr robat.
9.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows i ST, wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt. 6 daty wyniki
pozytywne.
9.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
-roboty montaowe wykonania rur kanatowych,
-wykonane studzienki kanalizacyjne,
-wykonana izolacja,
-zasypany zagzczony wykop.
Odbidr robét zanikapych powinien by dokonany w czasie unmlwiajacym wykonanie
korekt i poprawek, bez hamowania ogélnego gmstrobot.
10.Podstawa ptatnéci.
Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obegmu;j
-oznakowanie robot,
-dostavg materiatow,
-wykonanie roboét przygotowawczych,
-wykonanie wykopu w gruncie wraz z umocnienigian wykopu i jego odwodnienie,
-przygotowanie podia i fundamentu,
-utozenie przewodow kanalizacyjnych, studzienek kanajigeg/ch,
-wykonanie izolacji rur i studzienek,
-podhczenie hydrantu p.po
-zasypanie i zagzczenie wykopow,
-przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji techniczne.
11.Przepisy zwazane.
Normy
PN-B-12037 — Cegta petna wypalana z gliny — kaaalyma.
PN-B-14501 — Zaprawy budowlane zwykte.
PN-C-96177 — Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stoaoywna gaco.
PN-11-74051-00 — Wtazy kanatowe. Ogbine wymagabedania.
PN-H-74051-01 — Wiazy kanatowe. Klasa A (wlazy tyekkiego)
PN-H-74051-02 - Wiazy kanatowe. Klasa B, C, D (wi&ypu cikzkiego)
PN-H-74080-01 — Skrzynkieliwne wpustow deszczowych. Wymagania i badania.
PN-H-74080-04 — Skrzynkieliwne wpustow deszczowych. Klasa C.
PN-11-74086 — Stopnieeliwne do studzienek kontrolnych.
BN-88/6731-08 — Cement. Transport i przechowywanie.
BN-62/6738-03,04,07 — Beton hydrotechniczny.
BN-86/8971-06,00,01 — Rury bezaieniowe. Kielichowe rury betonowezelbetowe ,WIPRO”
BN-86/8971-06,02 — Rury beZaieniowe. Rury betonowezelbetowe.
BN-86/8971-08 — Prefabrykaty budowlane z betonggKbetonowe  ielbetowe.

Inne dokumenty
Instrukcja zabezpieczania przed kogdapnstrukcji betonowych opracowana przez
Instytut Techniki Budowlanej — Warszawa 1986r.




